DE LA RECHERCHE A L'INDUSTRIE

Code de simulation d'acceléerateur linéaire en temps reel
dans le referentiel du laboratoire
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Résumé : Afin de pouvoir repondre le plus efficacement possible aux demandes des utilisateurs de l'accélérateur ELSA du CEA-DAM, un code de transport d’enveloppe, appelé
BeamLeader, a été développé. L'objectif de ce code est d'apporter une aide aux conducteurs du faisceau et aux expérimentateurs, sans avoir de connaissance poussée de la physique
des accelérateurs. Aussi les grandeurs utilisees sont-elles directement celles utilisées expérimentalement et non les grandeurs physiques couramment utilisées dans la plupart des codes
existants. L'autre particularité du code est son fonctionnement en temps réel : tout changement d’'un parametre entraine immédiatement la mise a jour de I'affichage de I'enveloppe. Enfin, la
propagation hors axe machine vient d’y étre implantée, et il est a présent possible d’'observer la déviation du faisceau par des steerers, le champ magnétique terrestre ainsi que l'effet
d’erreurs de centrage des éléments. La visualisation de ces deviations a par ailleurs été ameliorée par une représentation dans le référentiel du laboratoire, plus conforme a la réalité que la
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Remarque : par cette méthode on ne modifie pas la propagation de I'enveloppe du
l Q faisceau, et donc on ne prend pas en compte les effets de bords.
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Cette méthode permet aussi de prendre en compte des défauts angulaires grace aux parametres Ax’, Ay’ et Az’
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